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尊敬的客户，

谢谢您选择使用 Mahr GmbH 的产品。为了
确保仪器能长期精确地工作，我们希望您能
遵守以下说明。

我们运营方针是持续改进并不断地开发产品。
因此，本文档中的文本和图示可能与您实际使
用的仪器略有不同，尤其是类型标志。我们保
留更改设计和供应范围的权利、进一步技术改
进的权利以及与翻译本文档有关的所有权利。

© by Mahr GmbH

本快速指南中使用以下符号：

一般信息。

重要信息。不遵守标有这些符号的说
明可能导致结果错误和设备损坏。

警告。受伤或死亡风险。必须遵守！

i

许可使用范围

Digimar 817 CLT / 816 CLT 测高仪只能用于
测量长度、距离和直径。

Digimar 817 CLT / 816 CLT 测高仪可用于生
产区域附近或测量室中。

请勿改动本仪器。否则可能会带来原安全机制
无法提供充分保护的额外危险。

不符合“许可使用范围”的使用或任何
其他使用都将视为不当使用，并会造
成质保失效以及制造商免责。

可合理预见的不当使用

任何必要的维护工作只能由经过培
训、技术熟练的人员在操作公司指导
下执行。

在对任何具有带电电压的部件作业
时，必须先断开设备的电源，并安全
地释放掉任何可能存在的残留电压。

不得拆卸或绕过设备上的安全机制。

仅限使用制造商制造的原装测头系
统、测杆单元和其他附件。



Mahr GmbH,  Digimar 817 CLT / 816 CLT2

欧盟/英国一致性声明 

此测量仪符合适用的欧盟/英国指令。

可通过选择相关产品来从 www.mahr.com/products 下载或向如下地址
索要一致性声明的最新副本：
Mahr GmbH，地址：Carl-Mahr-Straße 1, 37073 Göttingen, Germany

我们保留对产品进行更改的权利，特别是在技术改进和进一步开发方面。 
所有的插图和数值等都会因此发生更改。

溯源性

我们全权声明，该产品符合我们的销售文件（操作说明书、小册子、目录）中指定的标准和
技术数据。
我们保证用来检查本产品和受我们的质量保证担保的测试设备可追溯到国家标准。
感谢您购买我们的产品和对我们的信任。

更新

最新版本的软件、固件和快速指南可从我们的主页 (Mahr.com/products/) 下载。更新软件和
固件时，请注意有关版本的相关说明。

更新 版本
Digimar 817 CLT 2024 年 1 月 12 日 v1.2.08
Digimar 816 CLT 2024 年 1 月 12 日 v1.1.08

废弃处置

2006 年 3 月 23 日后从 Mahr 购买的旧电子设备可以退还给我们。
我们将以环境友好的方式处置设备。
使用现行 EU 指令 (WEEE, ElektroG)。
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安全说明

本测高仪符合相关安全规章。本仪器在出厂时状态良好。但是，如果不遵守以
下说明，则可能会引起人员伤亡：

1.	 首次连接并使用本测量设备之前，请阅读随附的文档。 

2.	 仅按照本快速指南使用仪器。 

	 将本文档放在使用地点附近以便快速查阅。

3.	 本仪器不适于在易爆环境中操作。电火花有可能引发爆炸。

4. 	 请遵守安全预防措施、事故预防规章和公司内部指南。您应当从公司安全
工作人员那里了解更多信息。

5.	 只能使用设备随附的交流适配器用于为内部可充电电池充电，或为固定应
用中的设备供电。

6. 	 连接设备之前，请检查交流适配器铭牌上所标的电源电压是否与当地电源
系统匹配。如果电压不一致，在任何情况下请勿连接交流适配器！

7. 	 只能在封闭区域内使用交流适配器。

8. 	 本仪器只能连接到正确接地的保护触点插座上。延长电缆必须符合 VDE 
（德国电气电子信息技术注册协会）的规定。

9. 	 只有经过 Mahr 培训的服务人员可以操作本仪器。保护罩只能由接受过培
训的技师在需要维修时打开。任何在本仪器上进行的超出快速指南所述的
程序都将使设备担保无效。Mahr GmbH 对未授权操作所导致的损坏不承
担任何责任。
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10.	请勿使用含有害物质的清洁剂。请勿使用溶剂。切勿使任何液体渗入仪器。

11.	检查连接电缆有无损坏。（由 Mahr 服务人员）立即更换损坏的电缆。 

12.	切勿在测量平台边缘用力移动测高仪。边缘处的气垫消散速度不够快， 
无法减缓测高仪的移动。其可能会从平台上脱落，导致用户受伤。

13.	测高仪只能使用其原包装进行运输。否则将使保修失效。
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1	 一般信息
Digimar 817 CLT / 816 CLT 是一款用于测量和
评估长度、距离和直径的电子测高仪。 

其能让您安全地执行测量和计算功能，以及
创建测量程序以自动执行重复的测量步骤。

Digimar 817 CLT 测高仪通过带有触摸屏的旋
转和倾斜控制面板进行操作，拥有快速测量功
能键和指轮，可方便地定位测量滑车 。

Digimar 817 CLT 测高仪通过带有触摸屏的旋
转和倾斜控制面板进行操作，拥有快速测量功
能键和指轮，可方便地定位测量滑车。

测高仪的用户界面提供了结构清晰的菜单和
带有形象的图标大按钮，以确保操作快速和
流畅。 

每一侧的手柄和集成的气浮可确保仪器可以在
测量平台上精确轻松地移动。 

Digimar 816 CLT 有 350 mm 和 600 mm 
两种规格，而 Digimar 817 CLT 还有第三种
规格，即 1000 mm。 

如果工件可以倾斜 90°，其可以在垂直方向进
行一维测量，也可以进行二维测量。

可以使用 MarConnect 双工接口通过无线和有
线连接备份测量数据。

1.1	 交付范围

A B

C D

E

HG

F

I

A	 测高仪
B	 控制面板，带触摸屏
C	 控制面板连接电缆
D	 测头支架
E	 定位标准件
F	 圆柱头螺丝和六角扳手
G	 带插头适配器的交流适配器
H	 保护罩
I	 盲盖
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1.2	 装配和设置

打开控制面板的包装

B

C

5

1

2

3

4

打开测高仪立柱的包装

350 mm
600 mm

(1000 mm

25 kg
30 kg
35 kg)

H

2

1 H

对准测头支架并松开测量滑车固定装置

2

4

3

5

6

1

180°

卸下防护支架

1

2

4

3

2x ( I )
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打开交流适配器的包装

–+

Euro

US

UK

固定并连接控制面板

2

1

插入电池

90°

1

click

2

3

4

5

6
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连接交流适配器

100-240 V ~ / 50-60 Hz

~ 6,5 h

1

3

2
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2	 测量仪的元件
Digimar 817 CLT 和 Digimar 816 CLT 测高
仪由以下元件组成：

1

2

3

4

6

5

图 1 
测高仪的元件 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)
1	 测头支架
2	 测量仪立柱，带测量滑车
3	 控制面板，带开关
4	 快速测量功能键 
	 和指轮 (Digimar 817 CLT 独有。)
5	 端口（仪器背面）
6	 两侧的手柄  

（带气浮按钮）

2.1	 “开/关”按钮 

测高仪的控制面板上方有“开/关”按钮。

1

图 2 
“开/关”按钮

2.2	 控制面板

Digimar 816 CLT 的控制面板采用倾斜接头，
而 Digimar 817 CLT 的控制面板采用旋转和
倾斜接头。

Digimar 软件的用户界面显示在控制面板的触
摸屏上。 
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2.3	 测量滑车

测量滑车位于测高仪立柱中，用于固定测头
支架。

测量滑车配备定位手柄，可用于在垂直方向手
动移动测量滑车。

1

2

3

图 3 
测量滑车
1 	 测量滑车
2	 定位手柄
3	 标准支架，带测头

立柱的总体高度取决于所选测量仪的尺寸：

•	 高度 688 mm（测量范围 350 mm）
•	 高度 938 mm（测量范围 600 mm）
•	 高度 1338 mm（测量范围 1000 mm） 

(Digimar 817 CLT 独有。)

2.4	 测头支架 

测头支架可用于固定不同的测头。仪器配备标
准支架 817 h1 和测头 K5/51。

其他支架和测头可用作附件。

2.5	 快速测量功能键

仅可用于 Digimar 817 CLT。

快速测量功能键可用于快速开始测量，而无
需在 Digimar 软件的用户界面中进行选择。 

快速测量键包含一个切换键，可用于在“平面”
和“孔”测量之间进行切换。

快速测量功能键位于测高仪的底座上。

通过向上移动测头以从下方接触工
件，开始正向测量。

通过向下移动测头以从上方接触工
件，开始反向测量。

切换测量类型：

	 “平面”用于单点测量

	 “孔”测量用于两点测量

用户界面的状态栏显示当前启用的功
能图标。
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2.6	 指轮

指轮仅可用于 Digimar 817 CLT。

指轮用于正向和反向快速移动和定位测头。

图 4 
指轮 

行程速度与指轮距其中心位置的距离相对应，
即指轮越向上移动，测头沿正向移动的速度
越快。

2.7	 气浮按钮

气浮可帮助您精确定位测高仪，确保其在测量
平台上准确、轻松地移动。

测高仪手柄上安装了一个按钮，用于启动气
浮。

图 5 
用于激活气浮的按钮 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)

按钮和手柄有助于正确移动测高仪。

图 6 
用于移动测量仪的手柄 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)
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图 7 
使用激活的气浮移动测高仪 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)

2.8	 端口

测高仪提供以下连接选项：

•	 测量滑车上用于连接数显指示表的 
Millimess 插口（用于测量垂直度和直线
度的双工接口）。 

•	 USB 3.1 插口（类型 B）
	 用于连接：

	– Mahr 测量设备 (1086/16EWR/ 
40EWR/800EW/800EWL)

	– PDF/文本文件的 USB 记忆棒 
	– 用于 USB 打印机的 USB 记忆棒
	−	 MarCom 软件的 I-stick

•	 Mini USB 插口
	 用于通过 MarCom 软件连接无线测量值

传输。

1

2

图 8 
Millimess 端口
1	 测量滑车
2	 Millimess 插口

1
2
3

4

图 9 
USB 插口
1	 Mini USB
2	 1 x USB 3.1（黑色）
3	 2 x USB 3.1（白色）
4	 8 针圆形插头，用于为控制面板供电
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3	 Digimar 软件的用户界面
用户界面包括
•	 状态栏
•	 菜单栏
•	 信息区域
•	 功能键栏 

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了用户界面的元素。

3.1	 状态栏

状态栏位于用户界面的上缘，包含以下元素
（从左到右）：

•	 当前日期和当前时间
•	 测量系统的单位
•	 数值修正的激活状态
•	 测量类型（平面或孔） 

(仅可用于 Digimar 817 CLT。)
•	 当前电池状态

图 10 
Digimar 817 CLT 用户界面的状态栏

3.2	 菜单栏

状态栏位于用户界面的右侧边缘，包含以下
按钮和显示元素：

打开“设置”菜单进行软件设置。

打开或关闭上下文相关联机帮助。

允许您设置零位。

允许您校准测头。

打开或关闭快速模式。 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

i

表明目标为 USB 记忆棒的数据传输
已经启用。

表明通过 i-stick 使用“MarCom 
Professional”软件进行的数据传输已
经启用。

表明通过 mini USB 电缆使
用“MarCom Professional”软件进行的
数据传输已经启用。

表示已啟用至 印表機的資料傳輸。

中止当前操作或从信息区域的测量值
列表中删除突出显示的条目。

确认当前操作。

切换到功能键栏中选择的其他测量
功能

切换到功能键栏中预先选择的任何测
量功能。
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3.4	 功能键栏

功能键栏位于信息区域下方。其包含用于选
择功能的按钮。取决于选择的模式，将提供
以下按钮：

校准测头

用凹槽校准

 用横档校准

校准双测头 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

校准圆锥测头

设置零位

底座零位测量平台

零位 01 工件

零位 02 工件

零位 03 工件 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

预设条目 

3.3	 信息区域

信息区域的顶部显示当前测量值/当前测量结
果计算。信息区域的中间部分显示测量值列
表以及执行的测量功能的结果。

图 11 
Digimar 软件的用户界面 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)
1	 菜单栏
2	 当前测量值
3	 测量值列表
4	 功能键栏

测量程序模式激活时，用于管理测量程序和结
果文件的元素将显示在信息区域中。

1

2

3

4
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基本测量功能

从下方接触

从上方接触

孔

轴

孔顶部

孔底部

轴底部

轴顶部

凹槽

横档

孔中心

最小值-最大值

圆锥测量 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

垂直度测量

启用 2D 模式 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

启用测量程序模式

以 PDF 格式输出测量结果并作为测
量记录文件

以文本文件形式输出测量结果

计算功能

距离计算

 对称度计算

设置零位工件

自动距离计算 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

自动连续测量

其他功能按钮
如果其他信息可用于任何功能，则功能键栏中
会显示以下按钮，具体取决于功能：

向上移动测头并接触 

向下移动测头并接触

停止测量和测量结果计算

暂停测量

设置测量平台作为测量结果的参考

计算“最小值-最大值函数”的相对结
果值

计算“最小值-最大值函数”的绝对结
果值

将 X 值和 Z 值设置为零，例如在 
“垂直度测量”中
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2D 模式测量功能

2D 模式仅可用于 Digimar 817 CLT。

手动输入倾斜角

使用比较仪或指示表计算倾斜角

将工件向右倾斜

将工件向左倾斜

孔

轴

孔中心

显示图形

可替代的零位

可替代的参考轴

拟合圆

回归直线

两条直线之间的夹角

交点

距离

以 PDF 格式输出测量结果并作为测
量记录文件

以文本文件形式输出测量结果

管理测量程序

允许您运行文件列表中当前突出显示
的测量程序 

允许您创建新的测量程序

允许您编辑文件列表中当前突出显示
的测量程序

从测高仪内部存储器中删除文件列表
中当前突出显示的测量程序

将所有测量程序复制到相连的 USB 
记忆棒

将所有测量程序从相连的 USB 记忆
棒复制到测高仪内部存储器

管理结果文件

从测高仪内部存储器中删除文件列表
中当前突出显示的结果文件 

显示文件列表中当前突出显示的结果
文件的内容

将所有结果文件复制到相连的 USB 
记忆棒
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编辑测量程序
以下按钮将相关功能添加为测量步骤：

“从下方接触”测量功能

“从上方接触”测量功能

“孔”测量功能

“轴”测量功能

“孔顶部”测量功能

“孔底部”测量功能

“轴底部”测量功能

“轴顶部”测量功能

“凹槽”测量功能

“横档”测量功能

“孔中心”测量功能

功能  
“底座零位测量平台”

“距离计算”计算功能

“对称度计算”计算功能

“延迟”功能

“设置工件零位”计算功能

运行测量程序

开始运行测量程序

执行测量程序中的下一个测量步骤

停止测量程序

暂停测量程序

跳至前一测量步骤 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了所有功能。i



Mahr GmbH,  Digimar 817 CLT / 816 CLT 19

4	 试运行
4.1	 初次试运行

测高仪必须放置于平面度等级为 0 或 1 级的
大理石平台上使用。测量平台必须放置在无
振动的地面上（不得传递冲压模具等产生的
振动）。

在初次试运行前，必须正确装配和连接测高
仪。

交流适配器必须连接到充电插座。大约 5 分
钟后，电池电量足以打开测高仪。

4.1.1	 开机 

•	 要打开测高仪，请按下控制面板上方的 
“开/关”按钮。

•	 测高仪的操作系统启动后，Digimar 软件
的用户界面将显示在控制面板上。

4.1.2	 基本设置

首次启动时，需要设置一些参数，如语言和
测量单位。为此：

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

•	 在随即出现的“设置”菜单中，按下菜单
中“仪器设置”的  按钮。

	 “仪器设置”屏幕显示在用户界面中。

•	 在该屏幕中，设置 Digima 软件的当前日
期、时间和语言。 

•	 如果适用，请指定测高仪自动关闭的时
间间隔。

•	 如果适用，请指定显示屏背光自动关闭
的时间间隔。 

•	 如果适用，请设置显示屏背光的亮度。

•	 如有必要，激活密码保护。

•	 定义所有设置后，重复按下用户界面菜
单栏中的  按钮以应用条目并关闭“设
置”菜单。

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了设置选项。i
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4.2	 参考点运行

打开测高仪后，就会自动执行参考点运行，从
而使测头正向移动，然后负向移动。在此过程
中，在测量平台上设置 Z 轴的零位。

零位可在任意地方设置，例如在工件表面上设
置“零点 01 工件”功能 

如果要扩大测高仪的工作区，可以在一定高度
接触表面，并且可以使用“预设输入”功能将该
高度设置为零位偏移量。

4.3	 校准测头 

•	 将所需的测头插入测量滑车上的支架中，
并将校准块放置在测量平台上。

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

•	 按下功能键栏中所需校准流程的按钮。

用凹槽校准

 用横档校准

校准双测头 
(仅可用于 Digimar 817 CLT。)

校准圆锥测头

•	 手动将测头定位到相关高度（例如 移动到
校准块的凹槽中心高度。 ）进行校准 

•	 移动校准块，使测头位于凹槽中。

	  
图 12 
用凹槽校准时定位校准块

•	 校准流程自动执行。校准流程的动画显示
在用户界面中，用于视觉控制。

•	 计算的测头常数显示在信息区域的顶部。

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了单个校准流程。i
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4.4	 测量平台上的零位

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

	 如果已经设置了其他工件零位，则菜单栏中
将显示当前零位的按钮。在这种情况下，
按下该按钮。

•	 按下用户界面功能键栏中的  按钮。

•	 测头自动移动到测量平台上，并将接触位
置作为零位。

	 在此过程中，将自动删除先前设置的任何
零位（01、02 和 03 以及预设值）。

4.5	 工件零位

•	 接触其位置将用作零位的表面。

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

	 如果已经设置了其他工件零位，则菜单栏中
将显示当前零位的按钮。在这种情况下，
按下该按钮。

•	 按下功能键栏中设置零位的按钮：

零位 01 工件

零位 02 工件

零位 03 工件 
仅可用于 Digimar 817 CLT。

•	 按下菜单栏中的  按钮设置工件零位。

4.6	 零位偏移量

测高仪的测量范围可以通过零位偏移量进行扩
展。例如，高度 150.00 mm 可以指定给 50.00 
mm 的位置，零位偏移量 100.00 mm，即测
量范围偏移 100 mm。

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

	 如果已经设置了其他工件零位，则菜单栏中
将显示当前零位的按钮。在这种情况下，
按下该按钮。

•	 按下用户界面功能键栏中的  按钮。

•	 “PR”输入框和带有数字键盘的对话框显示
在用户界面的信息区域。

•	 使用数字键盘输入零位偏移量，然后按下
菜单栏中的  按钮接受输入值。

•	 测量范围由输入值扩展。
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4.7	 测量方法

4.7.1	 基本测量功能

按下按钮即可快速轻松地启动基本测量功能。

此处的程序始终相同：

•	 将测头置于待测点的上方/下方。

•	 按下用户界面功能键栏中所需测量功能的
按钮。

•	 测头会自动接近被测表面并接受测量值。 

对于要测量最大值或最小值（孔或轴）的动态
测量，您需要移动工件或测高仪，使测量仪器
能够计算极值。在拥有两个连续接触过程（例
如孔、凹槽或轴）的测量中，第一次接触过程
总是向上进行。

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了单个测量功能。i

4.7.2	 2D 模式 

仅可用于 Digimar 817 CLT。

常见 2D 测量任务可以通过 2D 模式下的测量
功能完成，包括计算拟合圆（孔圆）或孔之
间的角度和距离。为此，分别测量和保存 Z 
轴和 X 轴的测量值。

2D 模式测量功能的顺序始终如下： 

•	 按下  按钮激活 2D 模式。

•	 测量 Z 轴的特征。

•	 按下  或  按钮倾斜/旋转工件（通
常为 90°）。

•	 按照相同的顺序再次测量 X 轴的特征。

•	 如果要在 Z 轴测量其他特征，则必须通过
按下  /  按钮再次向后倾斜工件。

•	 执行计算，例如“拟合圆”。

激活 2D 模式时，用户界面的功能键栏会显示
可能测量功能的相关按钮。

所执行的测量的结果能够以测量值列表或图形
的形式显示在用户界面的信息区域中。 

按下  按钮可打开或关闭图形。 

Digimar 软件的联机帮助中详细解释了 
2D 模式下的单个测量功能。i
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4.7.3	 快速模式

仅可用于 Digimar 817 CLT。

在快速模式下，系统根据测量滑车的移动自动
识别所需的测量功能，并自动启动。 

例如，可以使用快速模式快速高效地进行连续
测量或测量多个孔（例如，孔内圆计算）。

要激活快速模式：

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮。

	 激活快速模式时，按钮上的文字为绿色。

•	 按下测高仪底座上测量类型的切换键 。 

•	 状态栏显示活动测量的图标

“平面”测量用于单点测量。

“孔”测量用于两点测量。

•	 将测头移动到待测点的位置，例如，待接
触表面上方。

•	 使用定位手柄轻轻地将滑块朝着待接触表
面移动，例如向下移动。

	
图 13 
使用定位手柄向下移动滑块

•	 仪器识别出待接触表面，并自动启动测量
功能。

•	 接触后，测量值被接受并显示在信息区域
的顶部。

通过按下用户界面菜单栏中的  按
钮，可以随时中止快速模式下的测
量。

i
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4.7.4	 测量程序模式

测量程序模式允许您通过创建、保存（另存
为文件）和运行测量程序来自动执行重复的
测量步骤。 

测量程序的结果可以保存并显示为 PDF 和/或
文本格式的结果文件。

激活测量程序模式：

•	 按下用户界面菜单栏中的  按钮，然后从
显示的“设置”菜单中选择“程序”。

	 或者，按下用户界面功能键栏中的  按
钮。

•	 测量程序模式已启用，并出现“程序”屏幕。

	
图 14 
“程序”屏幕 
(插图仅显示了 Digimar 817 CLT。)

•	 在“程序”屏幕中，您可以选择和管理测量
程序以及已运行的测量程序的结果文件。

激活测量程序模式时，用户界面的功能键栏会
显示用于管理测量程序和结果文件以及编辑测
量程序的相关按钮。

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了如何创建、编辑和运行测量程序。

4.7.5	 测量结果

测量结果可以保存在 PDF 和/或文本文件中。

Digimar 软件的联机帮助中详细解释
了如何创建和输出 PDF 和文本文件。

i

i
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5	 附录
5.1	 维护和保养

确保测量平台始终保持清洁。必须每天清除
测量平台上的灰尘、机油和冷却液排放物。 

气浮上的污垢会对测量行为和准确度产生不
利影响。

可以在仪器中存储的数据
不丢失的情况下更换电池。

5.2	 清洁仪器

可以用湿布清洁仪器。清洁时务必避免液体
渗入仪器！ 

请勿使用腐蚀性或对塑料有害的溶剂或清洁
剂进行清洁。

可以用甲基化酒精清洗气浮。 

5.3	 电池充电 

要为电池供电，交流适配器必须连接到充电
插座。电池的充电状态显示在用户界面的状
态栏中(  )。

交流适配器也可以永久连接，因为过载保险
丝会监控充电过程。当测高仪关闭时，电池
会继续充电 (  )。

如果交流适配器未连接，状态栏中将显示图
标（  ）。

即使在不使用时，电池也会随着时间
的推移而放电。放电的电池可能会有
容量损失，或完全无法使用。因此，
电池应每 6 个月充电一次。

切勿使电池短路。存在火灾和爆炸风
险！

测高仪应始终在插入电池的情况下操
作。

i
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5.4	 技术数据

5.4.1	 Digimar 817 CLT

ML350 ML600 ML1000

测量范围 0 - 350 mm 0 - 600 mm 0 - 1000 mm

项目号 4429600 4429601 4429602

测量范围扩展 170 mm

分辨率 0.01 / 0.005 / 0.001 / 0.0005 / 0.0001 mm

示值误差 (µm) (1.8 + L/600) L，单位 mm

重复性：平面 (±2σ) 0.5 µm

重复性：孔 (±2σ) 1 µm

垂直度偏差 5 µm 6 µm 10 µm

测力 1.0 +/-0.3 N

测量速度 5 / 8 / 11 / 15 / 20 mm/s

最大定位速度
- 手动 
- 电动指轮

1000 mm/s
80 mm/s

驱动 电动

压缩气源 内置压缩机

立柱垂直测量系统 增量式测量系统

垂直测量系统分辨率 0.1 µm

工作温度 20°C

操作温度** 10°C 至 40°C

储存温度 -10°C 至 60°C

允许的相对湿度 最大 65 %（非冷凝）

温度传感器示值误差 +/-0.25°C

电源 12 VDC / 3.8 A / 类型 FW7405M/12

电源电压/电源频率 110 - 230 V AC / 50 - 60 Hz

最大操作时间 14 h

电池电压 7.2 V

电池容量 11500 mAh

可充电电池类型 锂离子电池

防护等级 IP40
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5.4.2	 Digimar 816 CLT

ML350 ML600

测量范围 0 - 350 mm 0 - 600 mm

项目号 4429630 4429631

测量范围扩展 170 mm

分辨率 0.01 / 0.005 / 0.001 / 0.0005 / 0.0001 mm

示值误差 (µm) (2.0 + L/400) L，单位 mm

重复性：平面 (±2σ) 1 µm

重复性：孔 (±2σ) 2 µm

垂直度偏差 5 µm 8 µm

测力 1.0 +/-0.3 N

测量速度 5 / 8 / 11 / 15 / 20 mm/s

最大定位速度
- 手动 
- 电动指轮

1000 mm/s
80 mm/s

驱动 电动

压缩气源 内置压缩机

立柱垂直测量系统 增量式测量系统

垂直测量系统分辨率 0.1 µm

工作温度 20°C

操作温度** 10°C 至 40°C

储存温度 -10°C 至 60°C

允许的相对湿度 最大 65 %（非冷凝）

温度传感器示值误差 +/-0.25°C

电源 12 VDC / 3.8 A / 类型 FW7405M/12

电源电压/电源频率 110 - 230 V AC / 50 - 60 Hz

最大操作时间 14 h

电池电压 7.2 V

电池容量 11500 mAh

可充电电池类型 锂离子电池

防护等级 IP40
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5.5	 设备信息

ML350 ML600 ML1000

项目号 4429600
4429630

4429601
4429631

4429602

重量 22.2 kg 25.6 kg 28.6 kg

尺寸（长 x 宽 x 高，单位：mm） 255 x 278 x 688 255 x 278 x 938 255 x 278 x 1338

图 15 
仪器尺寸
A	 89.2 mm
B	 278 mm
C	 77 mm
D	 255 mm
E	 688 mm | 938 mm | 1338 mm
F	 0 - 350 mm | 0 - 600 mm | 0 - 1000 mm 
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5.6	 附件

5.6.1	 测头支架和底座

订货号 描述 类型 支架 应用
4429154 支架 817 h1 ø 6 mm 通用

4429219 支架 817 h2 ø 6 mm 用于大测量深度

4429220 支架 817 h4 ø 8 mm 通用

4429454 支架，带旋转支架 817 h5 ø 6 mm 与圆柱测头组合使用

3015917 测头支架 Gk/8 M3 / ø 4 mm 适用于精细工件

4429256 测头支架，包括测
头 ø 2.0 mm

KM 2 M2 适用于精细工件

5.6.2	 测头

订货号 描述 类型 支架 适合
4305870 测头 ø 1.0 mm，

硬质合金， 
l = 14.5 mm

800 ts M2 KM 2、TMT 120、 TMT 120 S

4305850 测头 ø 2.0 mm，
硬质合金， 
l = 14.5 mm

800 ts M2 KM 2、TMT 120、 TMT 120 S

4305871 测头 ø 3.0 mm，
硬质合金， 
l = 14.5 mm

800 ts M2 KM 2、TMT 120、 TMT 120 S

4309051 测头 ø 2.0 mm，
红宝石，l = 14.5 mm

800 tsr M2 KM 2、TMT 120、 TMT 120 S
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5.6.3	 球形测头

订货号 描述 类型 支架 适合

3022002 球形测头， 
dk = 1.0 mm
l = 24 mm，硬质合金

K1/24 M3 支架 Gk/8

3022001 球形测头， 
dk = 2.0 mm， 
l = 24 mm，硬质合金

K2/24 M3 支架 Gk/8

3022000 球形测头， 
dk = 3.0 mm， 
l = 24 mm，硬质合金

K3/24 M3 支架 Gk/8

5.6.4	 球形砧

订货号 描述 类型 支架 适合
4429158 球形砧， 

ø 5.0 mm，硬质合金
K5/51 ø 6 mm 支架 817h1/-h2/-h5

4429254 球形砧， 
ø 6.0 mm，硬质合金

K6/31 ø 6 mm 支架 817h1/-h2/-h5

7023813 球形砧， 
ø 4.0 mm，硬质合金

K4/30 ø 8 mm 支架 817 h4

7023816 球形砧， 
ø 6.0 mm，硬质合金

K6/40 ø 8 mm 支架 817 h4

7023810 球形砧， 
ø 10.0 mm，硬质合金

K10/60 ø 8 mm 支架 817 h4

7023815 球形砧， 
ø 10.0 mm，硬质合金

K10/100 ø 8 mm 支架 817 h4

5.6.5	 圆盘和圆柱形测头

订货号 描述 类型 支架 适合

4429226 圆盘测头
ø 15 mm

S15/31.2 ø 6 mm 支架 817h1/-h2

4429227 圆柱形测头 ø 10 mm Z10/31.2 ø 6 mm 支架 817 h5
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5.6.6	 圆锥测头

订货号 描述 类型 支架 适合

4429228 圆锥测头 MKe 30 ø 6 mm 支架 817h1/-h2

3015920 圆锥测头 MKe 8 M3 支架 Gk/8

5.6.7	 垂直度测量附件

订货号 描述 类型 支架 适合

4429206 垂直度测量支架 817 h3 ø 8 mm 度盘式比较仪和数显指
示表

4429610 数据连接电缆 DK-M1 2000 W / 2001 W
4346700 数显度盘式比较仪 

0.00001 mm / ± 2 mm
2000 W ø 8 mm -

4346800 数显度盘式比较仪 
0.00001 mm / ± 2 mm

2001 W ø 8 mm -

4305120 数字度盘式测试指示表 800 EW ø 8 mm

4306120 数字度盘式测试指示表 800 EWL ø 8 mm

5.6.8	 深度测头

订货号 描述 类型 支架 适合

4429221 深度测头 TMT 120 ø 6 mm -

4429421 深度测头，可旋转 TMT 120 S ø 6 mm -

3015918 测头外套， 
d = 0.5 mm，l = 78 mm

TS 0.5/78 ø 4 mm 支架 Gk/8

3015919 针尖/针尖， 
d = 1.2 
mm，l = 75 mm， 
ls = 15.5 mm

T 1.2/75 ø 4 mm 支架 Gk/8

4429256 测头支架，包括测头 
ø 2.0 mm

KM 2 M2 支架 817h1/h2
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5.6.9	 其他附件

订货号 描述 类型

6910271 套装包括 Star Micronics SM-L200 Bluetooth® 打印机和 
USB 无线适配器

DP-B1

5450105 打印纸，12 卷

4102220 用于 MarConnect 无线连接的 USB 适配器 i-stick

4221525 由花岗岩制成的平台，1,000 x 630 mm 107 G
4221573 安全支架，1,000 x 630 mm 107 Ug
4221526 由花岗岩制成的平台，1,200 x 800 mm 107 G
4221574 安全支架，1,200 x 800 mm 107 Ug

7034001 用于演示的工件
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